954 ObSl“ha ZdVihaCi [)lO§illV Opava - Krnov

Zakladni technické udaje

ZAVOTNOSE ... e e 30 let
CelKOVA NIMOINOSE ...\ttt e e 260 + 10 kg
Nosnost Zzdvihaci PIOSINY ....viiniitii e e 250 kg
Zkusebni statické zatizeni (koeficient statické zkousky 1,6) .............coiiiiiiiiiint. 400 kg
ZkuSebni dynamické zatizeni (koeficient dynamické zkousky 1,1) ....................... 275 kg
Maximalni zdvih plosiny (mezi podlahou vozu a nastupistém) ........................... 970 mm

Vyuzitelna délka plOSINY .......coiiriiiiiiiitii e e e aaaees 1090 mm
Vyuzitelna $itka ploSIny .......oeiiieiiiii e 750 mm
Maximalni V¥SKa PlOSINY ...o.vinrititiii e e e e e 50 mm
Sklon najezdovych MUSTKT .....o.viiiiii et e e e e e e 1:4
Rychlost ZAVINU ......vnee e e cca 0,1 m/s
JMENOVITE NAPELT ...ttt e 24 V/ss
Provozni PFKON ..ot e 1,5 kW
3G 5 ¥ P IP 23
Povrchova tiprava ocelovych Casti ... PU natérova hmota
1zolaéni odpor VUCT KOSTIE .. .ooviiee it e 40 MQ
SouVisla dOba PrOVOZU .....vviett ittt max. 10 min
Casova prodleva mezi naslednou souvislou dobou provozu ........................ min. 20 min

Navod na obsluhu

V transportni poloze jsou obé zdvihaci plosiny zamontované do zelezni¢niho vozu ptiklopeny k pfiénym sténam vozu
a zajiStény proti nezadoucimu pohybu. Rozmeéry zdvihacich ploSin ve slozeném stavu nebrani nastupu a vystupu
ostatnich cestujicich.

1.1 Bezpecnostni pokyny
Zdvihaci plosinu muze obsluhovat pouze osoba, ktera byla s obsluhou zdvihaci ploSiny seznamena a prakticky
zacviCena. Tato osoba je povinna zajistit nasledujici:

Pred nastupem cestujiciho na voziku zajistit, aby ostatni cestujici opustili nastupni prostor ve voze a prostor pied
otevienymi dvefmi.

Voziky, které jsou vybaveny brzdou, musi byt po najeti na ploSinu ihned zabrzdény.

Na nastupisti, na které se bude ploSina spoustét, nesmi byt zadné prekazky ani nerovnosti, které¢ by znemoznily
spravnou funkci zdvihaci plosiny.

V ptipadé nastupisté v oblouku (vznik mezery mezi sklopnym néjezdem a nastupiStém) pomoci pii vyjeti z
plosiny nebo najeti na plosinu.

Pii vertikalnim pohybu plosiny dochazi ke z(zeni prostoru mezi nosnikem plosiny a sklopnym schiidkem na 15
mm Riziko je eliminovano napojenim chodu ploSiny na svételnou zavoru. Pokud se v prostoru zabéru svételné
zavory objevi piekazka, je zachycena paprskem svételné zavory. Timto je pohyb ploSiny v obou smérech
zastaven. V pohybu plosiny je mozno pokracovat po odstranéni prekazky.

Upozornéni :

V provozu mtize byt pouze jedna zdvihaci ploSina, druhd musi byt v transportni poloze.

Doba nepretrzitého provozu mize byt max. 10 minut, poté musi byt zdvihaci plosina v klidu po dobu min. 20
minut.

Vertikalni elektromotoricky pohyb ploSiny je mozno pouzit az po Gplném rozlozeni zdvihaci ploSiny do pracovni
polohy, a to bud’ mezi otevienymi dveifmi vozu nebo pfi jejim vytoceni do krajni polohy mimo obrys vozu. Pokud
toto Uplné rozlozeni zdvihaci ploSiny nenastane, nejsou ovladaci tlacitka pro vertikalni elektromotoricky pohyb
dané zdvihaci plosiny ve funkci.

Vertikalni elektromotoricky pohyb plosiny je mozno pouzit po zajeti vysuvného schidku do vozu.

Pokud bylo z jakéhokoliv diivodu pouzito tladitko STOP, je nutno pohyb plosiny dokoncit mechanicky pomoci
kliky.

RozloZeni zdvihaci ploSiny do pracovni polohy

Rozlozeni zdvihaci ploSiny do jeji pracovni polohy se provadi manualné a provadi jej obsluha zdvihaci ploSiny .
Postup je nasledujici:

Vysuvny schiidek je v zaviené poloze.



Pomoci kli¢e oto¢ime trojhranem (étythranem) (1) o 90° a odjistime pedal aretace (obr. 27/10).

Uvolnéni zdvihaci ploSiny z transportni polohy provedeme zvednutim paky na nosném sloupu (2) a souc¢asnym
stlatenim Slapky aretace (3).

Zdvihaci plosinu vyto¢ime do prostoru otevienych dvefi, kde dojde k automatickému zajisténi této polohy.
Rozlozime plosinu - sklopime plosinu (4) do vodorovné polohy, odklopime bo¢ni najezdy (5) a madlo (6), které se
zajisti ve svislé poloze dvéma pakami (7).

Vyklopime sklopné madlo na skiini plosiny (8).

Zdvihaci plo§ina v transportni poloze RozloZena zdvihaci ploSina
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NalozZeni invalidni osoby do vozu

e Provéfime, zda je vysuvny schudek v zaviené poloze. Pokud neni v zaviené poloze, pak je blokovan vertikalni
pohyb ploSiny.

e Stlac¢ime aretacni paku na skiini zdvihaci ploSiny (1) a ru¢né vyto€ime zdvihaci ploSinu mimo obrys vozu (15°
vici jeho podélné ose), kde dojde k automatickému zajisténi této polohy (obr. 28/10).

e Stiskem ovladaciho tlagitka pro pohyb ,,DOLU“ umisténého na panelu na krytu dveii klesne plosina na nastupisté
a automaticky se sklopi pfi¢né mechanické zabrany ploSiny. Soucasné se uvede do ¢innosti akusticka a opticka
signalizace provozu. Dojde-li pfi dosedani plosiny na nastupisté k jejimu nedovolenému naklanéni (napt. pii jejim
dosednuti na kdmen), pohyb smérem doli se okamzité prerusi vlivem signalu vypinace kontrolujiciho zménu
naklonu plosiny.

e Po najeti nastupujici invalidni osoby na ploSinu stiskneme tlacitka pro pohyb ,,NAHORU®“ a nechame vyjet
plosinu do horni polohy.

e Stlac¢ime aretacni paku na skiini zdvihaci ploSiny a vyto¢ime zdvihaci ploSinu i s pfepravovanou osobou dovnitt
VOZu.

e Stiskem ovladaciho tlagitka pro pohyb ,,DOLU* klesne ploina na podlahu vozu a tim dojde k automatickému
sklopeni pii¢né mechanické zabrany ploSiny na stran¢ uvnitf vozu.

e Po opusténi ploSiny invalidni osobou stiskneme tlacitka pro pohyb ,,NAHORU* a nechame vyjet plosinu do horni
polohy.

e Provedeme slozeni zdvihaci plosiny do transportni polohy.

VylozZeni invalidni osoby z vozu na nastupisté

e Provétime, zda je vysuvny schiidek v zaviené poloze. Pokud neni v zaviené poloze, pak je blokovan vertikalni
pohyb plosiny.

o Stiskem ovladaciho tlagitka pro pohyb ,, DOLU* klesne plogina o cca 100 mm na podlahu vozu a tim dojde k
automatickému sklopeni pficné mechanické zabrany ploSiny na strané uvniti vozu.

e Po najeti vystupujici invalidni osoby s vozikem na ploSinu se stiskem tlacitka pro pohyb ,,NAHORU* zvedne
plosina do horni polohy (cca 100 mm nad podlahu vozu).

e QOdjistime areta¢ni paku na skfini zdvihaci ploSiny a vyto¢ime zdvihaci plosinu mimo obrys vozu (15° viéi jeho
podélné ose), kde dojde k automatickému zajisténi této polohy.

e Stiskem ovladaciho tlagitka pro pohyb ,,DOLU“ klesne plosina na nastupiité a automaticky se sklopi piiéné
mechanické zabrany plosiny.

e Po odjeti invalidni osoby z ploSiny stiskneme tlacitka pro pohyb ,,NAHORU* a nechame vyjet plosinu do horni
polohy.

e (Odjistime areta¢ni paku na skiini zdvihaci ploSiny a vyto¢ime zdvihaci plosinu dovnitt vozu.

e Provedeme slozeni zdvihaci plosiny do transportni polohy.

Nouzovy pohon

Pro ptipad poruchy elektromotorického pohonu je zdvihaci ploSina vybavena ruénim mechanismem pro nouzovy
vertikalni pohyb (obr. 29/10). Nejprve je nutno uvolnit brzdu pomoci kolecka (1), které je umisténo na skiini nad
aretacni pakou. Vytocenim kolecka do horni polohy dojde k uvolnéni brzdy a zaroven k blokovani elektromotorického
pohybu. Po uvolnéni brzdy zasuneme do drazek (2) pod skiini zdvihaci plosiny kliku opatifenou ozubenym pastorkem
(3). Jejim otacenim se provadi mechanické spousténi a zvedani ploSiny do pozadované polohy. Pohyb plosiny
vytocené vné vozu lze nouzove ovladat z vnitini strany vozu bez nutnosti vystoupit. Po skonceni manipulace je nutné
brzdu opét zablokovat otac¢enim kolecka brzdy do dolni polohy.

Upozornéni : Pfi pouzivani nouzového pohonu je nutno pied zacatkem pouzivani zdvihaci plosiny zkontrolovat, zda je
vysuvny schidek v zaviené poloze a otevtit ob¢ kiidla dveti.
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Zakazané manipulace

P¥i pouzivani a obsluze zdvihaci ploSiny je zakazano:

pretézovat zdvihaci plosinu nad stanovenou maximalni nosnost 250 kg
pouzivat zdvihaci plosinu pro jiné ucely nez je doprava invalidnich osob (s vyjimkou zkousek)
nastupovat nebo sestupovat z ploSiny, je-li tato v pohybu, a pouzivat k vystupu nebo sestupu jiny zplsob, nez
ktery je stanoven v pokynech vyrobce
pokracovat v provozu pfi zjisténi nepravidelnosti funkce nebo zvysené hlu¢nosti pohybovych mechanismu
vyfazovat z funkce bezpecnostni zafizeni, nebo je piestavovat, s vyjimkou jejich funkéniho prezkouseni
provadét pii provozu jakékoliv opravy na zafizenich zdvihaci ploSiny bez souhlasu odpovédného pracovnika
provozovatele
Panel ovladani zdvihaci ploSiny
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Tlacitko STOP
- vypina se tlakem, pootoCenim se vrati do pivodni polohy. Tlacitko pouZzijeme v piipadé jakékoliv poruchy,
s vyjimkou nefizeného klesani ploSiny — Vv tomto pfipadé je nutno pouzit tlac¢itko POHYB NAHORU. V piipadé
nebezpeci je nutno vzdy pouzit tlacitko STOP.
Upozornéni: Pfed pouzitim zdvihaci plosiny je nutno zkontrolovat, jestli tlacitko neni vypnuto.
Pokud tlacitko pouzijeme, musime pro dokonceni prace se zdvihaci plo§inou pouzit nouzové ovladani pomoci kliky.
Kontrolka PORUCHA

- rozsviceni signalizuje nefunk¢ni fidici systém

- blikani signalizuje poruchu ostatnich elektrickych prvka zdvihaci ploSiny

Piesny popis poruchy je zobrazeny na displeji Fidici jednotky, ktery je viditelny pfes prizor na krytu. Po
sundani krytu displeje je mozny piistup k servisnimu konektoru pro pfipojeni notebooku. Pokud se kontrolka rozsviti
v pribéhu pouzivani, vypneme napajeni zdvihaci plosiny tlacitkem STOP a pomoci nouzového ovladani dokonc¢ime
praci se zdvihaci plosinou. Poté ji slozime do zékladni polohy a nahlasime poruchu.
Upozornéni: Pokud se kontrolka PORUCHA rozsviti po pfivedeni napéti, zdvihaci ploSina nesmi byt pouzivana.
Tlacitko START
Tlacitko s kontrolkou — stlatenim pfivedeme do zdvihaci plosiny napéti a tlacitko se rozsviti. Sviti po celou dobu
provozu zdvihaci ploSiny, dokud je zdvihaci ploSina pod napétim. Tlacitko je funkéni, pokud je splnéno nésledujict:

1) tlaitko STOP neni v aretované poloze vypnuto

2) zdvihaci plosina neni v zakladni poloze u piicky

Tla¢itko POHYB NAHORU
Tlacitko ovlada vertikdlni pohyb z nastupisté do vozu a z podlahy vozu do zikladni rozlozené polohy, pokud je
splnéno nasledujici:

1) zdvihaci plosina je rozlozena do pracovni polohy a to bud’ v poloze pro nastup cestujiciho z nastupniho
prostoru vozu nebo pii jejim vytoceni do krajni polohy mimo obrys vozu. Pokud toto uplné rozlozeni
plosiny nenastane, nejsou ovladaci tlacitka pro vertikalni elektromotoricky pohyb dané plosiny ve funkci.

2) schudek je priklopen k vozu

3) v prostoru, snimaném svételnou zavorou neni piekazka

Tladitko POHYB DOLU
Tlacitko ovlada vertikalni pohyb z vozu na néstupisté a ze zakladni rozlozené polohy na podlahu vozu, pokud je
splnéno nasledujici:

1) zdvihaci ploSina je rozloZena do pracovni polohy a to bud’ v poloze pro nastup cestujiciho z nastupniho
prostoru vozu nebo pii jejim vyto¢eni do krajni polohy mimo obrys vozu. Pokud toto uplné rozloZeni
plosiny nenastane, nejsou ovladaci tlacitka pro vertikalni elektromotoricky pohyb dané ploSiny ve funkci.

2) schudek je priklopen k vozu

3) Vv prostoru, snimaném svételnou zavorou neni prekazka

Popis funkce

K ovladani pohybu plosiny slouzi panel ovladani ploSiny viz bod 1.2.4. Uvolnéni ploSiny ze zékladni polohy u pticky
je signalizovano vystrahou (WAR).

Pokud je RS v poradku, nesviti kontrolka ERR. Stiskem tlaGitka start vyhodnoti RS poZadavek na vstupu START
(START) a svym vystupem STYKAC (CON_OUT) sepne styka¢, ktery je umistén vné zdvihaci plosiny a prosvétli
tla¢itko START. Informace o sepnutém stykaci je pfivedena do RS na vstup CON-IN. Vykonovy stykaé ptivede do
zatizeni silové napajeci napéti +24V v obou podlech.

Elektrické odstaveni zafizeni je mozno provést slozenim a zajiSténim zdvihaci ploSiny v zakladni poloze. V této
poloze je pies koncovy vypina¢ trvale odpojeno ovladaci napéti +24 V, RS nema napéjeni a pies vystup je odpojen
STYKAC (CON — OUT) vykonovy stykaé a prosvétleni tladitka START.

Havarijni zruSeni pohybu zdvihaci ploSiny Ize provést pomoci aretovaného tlacitka STOP. Timto je bez ohledu na
pozadavky RS pieruseno napajeni vykonového stykace a tento prerusi napajeni kotvy motoru, buzeni motoru a brzdy.
Elektricky pohon plosiny je mozny pouze ve dvou polohach :

1. poloha — zdvihaci ploSina je vyto¢ena do dveiniho otvoru a je kolmo k ose vozu

2. poloha — zdvihaci plosina je vyto¢ena mimo obrys vozu

Polohy jsou dany a povoleni pohybu je podminéno sepnutim koncového vypinate ARETACE (LOCK) a sepnutim
koncového vypinace pii priklopeni sklopného schidku k vozu.

V téchto polohach elektronicky systém vyhodnocuje vstupni signaly a podle pozadavku ovlada napajeni motoru pro
pohyb plosiny. Béhem pohybu plosiny se inkrementuje ¢as pohybu, pokud plosina stoji, tento ¢as se dekrementuje. Pti
nacteni Casu 10min je ovladani ploSiny po dvojnasobnou dobu pferuseno z divodu otepleni vykonovych ovladacich
prvki. Tento Gas je maximalni. Doporudeny &as pro zdvihaci ploginy je 5 min provoz, 10 min klid. Casy jsou
doporucené a daji se nastavit parametrem.



Pohyb nahoru
Stiskem tla¢itka NAHORU (UP-IN) - po dobu 1s je vypnut styka¢ (CON-OUT). Poté je sepnuto buzeni motoru (UP-

OUT), odbrzdéno (B-OUT) a vystupem PWM se uvede plosina do pohybu nahoru. Spusti se rozjezd zdvihaci ploSiny
po dobu 1,5s, kdy se nevyhodnocuje snima¢ pohybu (MOT). Po té se nastavi ustaleny pohyb rychlosti asi 100mm/s a
vyhodnocuje se snima¢ pohybu (MOT). Pokud pfestane snima¢ pohybu z néjakého diivodu vyhodnocovat pohyb, je
plosina zastavena a po ur¢ité dobé znovu spusténa. Pii rozepnuti tlac¢itka NAHORU (UP-IN), pfi sepnuti koncového
vypina¢ée DORAZ HORNI (ST-UP) anebo pii sou¢asném stisku tla¢itka NAHORU (UP-IN) a DOLU (DOWN-IN) je
pohyb plosiny okamzité zastaven a zabrzdén s prodlevou dle nastaveného parametru.

Pohyb doli
Stiskem tlac¢itka DOLU (DOWN-IN) - po dobu Is je vypnut stykaé (CON-OUT). Poté je sepnuto buzeni motoru

(DOWN-OUT), odbrzdéno (B-OUT) a vystupem PWM se uvede plosina do pohybu dolt. Spusti se rozjezd plosiny po
dobu 1,5s, kdy se nevyhodnocuje snima¢ pohybu. Po té se nastavi ustadleny pohyb rychlosti asi 100mm/s a
vyhodnocuje se snima¢ pohybu. Pokud piestane snima¢ pohybu z n¢jakého diivodu vyhodnocovat pohyb, je ploSina
zastavena a po urCité dobé znovu spusténa. Pii rozepnuti tlac¢itka DOLU (DOWN-IN), pfi rozepnuti koncového
vypinate DORAZ DOLNI (ST-DOWN), pii rozepnuti snimaée NAKLONENI (CURR), pii sepnuti koncového
vypina¢e HAVARIE DOLNI (DOWN-B) anebo pii souc¢asném stisku tlacitka NAHORU (UP-IN) a DOLU (DOWN-
IN) je pohyb plosiny okamzité¢ zastaven a zabrzdén s prodlevou dle nastaveného parametru. Pokud je ploSina
zastavena z divodu reakce koncového vypinatée DORAZ DOLNI (ST-DOWN), je s prodlevou dle nastaveného
parametru uvolnéna brzda elektromotoru.

Mikroposuv
Mikroposuv je uveden v ¢innost, pokud je koncovy vypina¢ DORAZ DOLNI (ST-DOWN), elektricky rozepnut, neni

sepnut koncovy vypina¢ HAVARIE DOLNI (DOWN-B) a neni rozepnut snima¢ NAKLONENI (CURR). Pfi stisku
tla¢itka DOLU (DOWN-IN) je po dobu dle nastaveného parametru spustén pohon plosiny doli. Po vypnuti pohonu
zistava uvolnéna brzda elektromotoru. Pro dal$i mikroposuv je nutno tladitko DOLU (DOWN-IN) uvolnit a opét
stisknout.

Havarie dole.
Havarie dole nastane, pokud pii pohybu dolti dojde k elektrickému rozepnuti koncového vypinatée HAVARIE DOLNI
(DOWN-B). V tomto piipadé¢ dojde k okamzitému zastaveni pohybu plosiny. Plosinu je nutno vyzvednout z této
polohy elektricky pomoci funkce pohyb nahoru nebo ruéné pomoci kliky do vysky, kdy dojde k uvolnéni koncového
vypinate HAVARIE DOLE. Displej diagnostik_Lgdoﬁnv.
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